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Kanalizacja deszczowa w drogi gminnej w Stradzewie ST K-00.00.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSTwymagania ogoline dotyaze wykonania i odbioru robot zavi
zanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej drogingvej w miejscowéci Stradzewo gm. Choszczno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniealizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu trasyciagéw, pomiarami w trakcie prowadzenia robot
oraz inwentaryzagjgeodezyja wykonanych robot

v' kanalizacja deszczowa wraz z pgieniami wpustow bez rozbiorki istriepj nawierzchni

1.3.1.Roboty przygotowawcze:

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z robotami przygotowawczymi wchadz
a) uzyskanie przed przggieniem do robét danych o wspdadnych punktéw gtownych trasy oraz informacji o neymd,
b) przeprowadzenie oblicze pomiaréw geodezyjnych niegthnych do szczegétowego wytyczenia robot,
c) ustalenie lokalizacji podleggych ochronie punktéw osnowy geodezyjnej i w rd@mieczndci wyniesienie ich poza ob-
reb robat,
d) dostarczenie na teren budowy nigych materiatéw oraz spitz,

1.3.2.Roboty podstawowe

1) Roboty pomiarowe zwrzane z budowsieci instalacyjnych i obiektéw technologicznych.
— wytyczenie gtdwnej osi lub punktow charakterystyan (sytuacyjne i wysokgiowe) sieci instalacyjnych,
- wytyczenie gtéwnej osi lub punktow charakterystygzm (sytuacyjne i wysokmiowe) obiektow technologicznych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtviajacy

odszukanie i ewentualne odtworzenie,

2) Roboty pomiarowe zwzane z wytyczeniem projektowanych rueggw.

3) Roboty pomiarowe zwzane z uteeniemsciekéw korytkowych.

4) Roboty pomiarowe niezlne do wykonania dokumentacji powykonawcze;j.

1.3.3.Roboty kaicowe

1) Wykonanie pomiaréw sprawdzaych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw olfiekbudowlanych w wykopie
przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja.
2) Inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonanac pawierzchniowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy — punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy. Ponadto do
okreslen tych naleéa:
v" Punkty gléwne trasy— punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezgracatkowy i koncowy punkt trasy.
v" Reper —trwaly (zwykle oddinicty w odlewiezeliwnym) znak, utrwalagcy w terenie punkt sieci niwelacyjnej
0 wyznaczonej wysokai n.p.m.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi
w ST K-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST K—00.00.00 ,Wymagania ogopria™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST K—-00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki beto-
nowe albo rury metalowe o dtugm okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza geandot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieed-
nice od 0,15 do 0,20 mi dtugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki”
powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotysze sprztu podano w ST K—00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty, tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy kanalizacji i genktow wysokéciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadnici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST K-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST K-00®QNymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboygiujacymi Instrukcjami GUGIK przez osoby posiaatz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i wspot-
rzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawtgjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezfnine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtéwne obiektéw budowlanych opamkty
wysokaciowe (repery robocze) dla #@ego punktu charakterystycznego inwestycji i dagtg@r Inzynierowi (Inspektorowi Nad-
zoru) szkic wytyczenia i wykaz punktow wysadkmwych. Przejcie tych punktéw powinno kiydokonane w obecKoi Inzyniera
(Inspektora Nadzoru). Wykonawca powinien natychinsinformowa Inzyniera (Inspektora Nadzoru) o wszelkicheddch
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i lureperéw roboczych. Bdly te powinny by usunéte na koszt Zamawiagj
cego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w doku-
mentacji projektowej, to powinien powiadai® tym Irnzyniera (Inspektora Nadzoru). Uksztattowanie terentakim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezdyniera (Inspektora Nadzoru). Wszystkie roboty dkdat
we, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegetinych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera (Inspektora Nadzoru), zosiawykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera (Inspektora
Nadzoru) oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku aofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiardéw przez layniera (Inspektora Nadzoru).

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugdby¢ zaopatrzone w oznaczenia okega-
ce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatgzmwinny by zaak-
ceptowane przez hyniera (Inspektora Nadzoru).

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedba-
nia, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszegwadzenia robo6t, to zostanne odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji robot nate do obowizkéw Wykonawcy.
5.3. Wyznaczenie trasy i punktéw wysol&ciowych dla sieci instalacyjnych oraz obiektéw teamlogicznych

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagprojektows przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej i in-
nej osnowy geodezyjnej oktenej w dokumentacji projektowej oraz w oparciunformacije przekazane przezymiera (Inspek-
tora Nadzoru). Wyznaczone punkty na osi budowlipge/inny by przesunite wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a
rzedne punktéw na osi nae wyznaczy z dokltadnécia do jednego cm w stosunku dagdnych okrélonych w dokumentacii
projektowej. Punkty wysolégiowe (repery robocze) nalewykona dla kazdego punktu charakterystycznego inwestycji

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktdéw gtéwnych osisy i punktéw wysokadciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne @omy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali drew-
nianych lub stupkéw betonowych, a tekdowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrob6t ziemnych. Mak-
symalna odlegkx pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy kanalizacji, a tak& przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy kanalizacji w terenie ptaskim powinna wyios00
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zateée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem ruragjéw kanalizacyjnych i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy kanali-
zacji. O ile brak takich punktéw, repery roboczéema zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw sta-
lowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzpjosiadanie, zaakceptowany przezytmera (Inspektora Nadzoru).

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosua¢ niwelacg podwojra w nawiazaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej w dokumentaciji
projektowej. G trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakte-
rystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz niedzaj niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigk-
sze nk 3 cm. Do utrwalenia osi trasy w terenie nglezy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2. Usgoie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robétapage odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnizonych poza
granic robot.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumensapjojektova oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzbz Irkyniera (Inspektora Nadzoru).

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw natly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najle
stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc miedzy pali-
kami lub wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaj. Odlegiéé ta co najmniej powinna
odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatcie zgodnymhoku-
mentacy projektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST K—00.00.00 ,Wymagania og6lpkt 6. Wykonawca jest odpowie-
dzialny za peta kontrok jakosci robot i materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedpstem isrodki techniczne do kontroli
jakosci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placadokvy.

Wszystkie badania i pomiaryeths przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bard@echnicznych przez jed-
nostki posiadaice odpowiednie uprawnienia i certyfikatyzymier (Inspektor Nadzoru) jest uprawniony do pron&da wiasnej
kontroli robot.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naleéy prowadzé
wedtug og6inych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4. Naley sprawdzt potazenie i wysokéci gtownych punktéw geodezyjnych obiektdéw inwestycj

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST K—00.00/0@magania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.rfar robét zwazanych z wyznaczeniem obiek-
téw jest czscia obmiaru rob6t budowlanych.

Powykonawcze roboty pomiarowe i geodezyjne prageentaryzacyjne uwzegliniane kda i rozliczane przez Wyko-
nawe: w ogoélnych kosztach wykonania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST K-00.0Q/@@magania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiodr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw-geo
dezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, iddNVykonawca przedktadadynierowi (Inspektorowi Nadzoru). Gotowéddo
odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika bydprzedktadajc Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru) geodezyjdoku-
mentacg powykonawcz robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST K—00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t przy wyznaczaniu obiekbié@dowlanych obejmuje:
- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktoysakaciowych
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osytrasinktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrimheprzed zniszczeniem oraz oznakowanie utatwéejch odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

Cena ryczattowa podana przez Wykonawbejmuje:
- wykonanie mapy sytuacyjno — wysdakowej do celéw projektowych,
- wytyczenie gtéwnej osi lub punktdw charakterystygzm (sytuacyjne i wysokmiowe) sieci instalacyjnych i obiektow
technologicznych przewidzianych do wykonania,
- wytyczenie niezednych punktéw charakterystycznych obiektéw i iret] (sytuacyjne i wysokziowe)
- wytyczenie osi lub punktéw charakterystycznych fagljne i wysokéciowe) drog, chodnikéw i placow przewidzia-
nych do wykonania i odtworzenia, a w szczegétio
e wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysclamve punktéw gtdéwnych osi trasy i punktow wység&iowych,
e uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
* wyznaczenie dodatkowych punktow wységiewych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochractaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtviatacy od-
szukanie i ewentualne odtworzenie,
— wykonanie pomiaréw sprawdaajych spadki i usytuowanie gtéwnych elementoéw inygstv wykopie przed zasypaniem
oraz ich inwentaryzacja,
— inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonanac pawierzchniowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wyk@mja prac geodezyjnych.
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